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TABLE DES NOTATIONS ET SYMBOLES

1. réseau électrique

3,2,1=k  Les trois phases d’alimentation
reskV  Tension du réseau triphasé

ki  Courant du réseau triphasé
R  Résistance du réseau
L Inductance du réseau
VλN (λ=a, b, c)  Tension liée au bras k du redresseur

2. Machine asynchrone

cba ,, Axes liés aux enroulements triphasés.
qd , Axes de référentiel de Park.
( )][ θP Matrice de Park.

)(radrθ Angle entre le stator et le rotor.

Grandeurs électriques et magnétiques au stator

)(VsV Tension statorique.
)(VsabcV Tension statorique phase a, b ou c.

)(VsdqV Tension statorique sur l'axe d ou q.
)(Ais Courant statorique.

)(Asabci Courant statorique phase a, b ou c.
)(Asdqi Courant statorique sur l'axe d ou q.

( )ΩsR Résistance statorique par phase.
( )Hsl Inductance propre statorique par phase.

)(HsM Inductance mutuelle entre deux phases statoriques.

sMslHsL −=)( Inductance statorique par phase.
)(Wbsabcϕ Flux statorique phase a, b ou c.

)(Wbsdqϕ Flux statorique sur l'axe d ou q.

Grandeurs électriques et magnétiques au rotor

)(VrV Tension rotorique.
)(VrabcV Tension rotorique phase a, b ou c.

)(VrdqV Tension rotorique sur l'axe d ou q.
)(Air Courant rotorique.

)(Arabci Courant rotorique phase a, b ou c.
)(Ardqi Courant rotorique sur l'axe d ou q.
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( )ΩrR Résistance rotorique par phase.
( )Hrl Inductance propre rotorique par phase.

)(HrM Inductance mutuelle entre deux phases rotoriques.

rMrlHrL −=)( Inductance rotorique par phase.

)(Wbrdqϕ Flux rotorique sur l'axe d ou q.

)().2/3( HsrMM = Inductance mutuelle entre le stator et le rotor.

)(HsrM Maximum de l'inductance mutuelle entre une phase du stator et
une phase du rotor, il est obtenu lorsque les axes sont aligné

P Nombre de pôles.
)/( sradrω Pulsation électrique rotorique.
)/( sradrΩ Vitesse mécanique rotorique.

)/(1 2
sLrLM−=σ Coefficient de dispersion.

)(/ srRrLrT = Constant de temps rotorique.
)(/ ssRsLsT = Constant de temps statorique.

)2.( mkgJ Moment d'inertie des parties tournantes.

)1..( −radsNmf Coefficient de frottements visqueux.

).( mNeC Couple électromagnétique.
).( mNrC Couple résistant.

3. Redresseur et onduleur
MLI Modulation de Largeur d'Impulsion.
NPC Neutral Point Clamping

)(VcU Source de tension continue de l'onduleur.
)(VABCMV Tension de demi-bras A, B ou C

)(VABCV Tension de sortie de l'onduleur A, B ou C.
)(123 VréfV Tension de référence 1, 2 ou 3 (sinusoïdal).

)(VmV Amplitude de la tension de référence.
)(VpV Porteuse triangulaire.

)(VpmV Amplitude de la porteuse triangulaire.
)/( sradω Pulsation électrique.
)(Hzréff Fréquence de la tension de référence.

)(Hzpf Fréquence de la porteuse triangulaire.
m Indice de modulation.
r Taux de modulation.
a Nombre de phase
b Nombre de niveaux
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